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Abstract of EP0681 864 

A biaxial mixer has a yoke-shaped tentering frame rotating about a horizontal axis with opposite plate- 
shaped grips rotating in the same direction about a vertical axis. The position of the plate grips as they 
hold a vessel contg. prods, to be mixed, is fixed by means of a locking assembly. One of the rotating 
plates can move up and down when unlocked and is held in place by a pressure spring, on reaching the 
end-position the plate triggers an end-stop switch linked to a control assembly. 
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@ Biaxialmischer 

(57) Die Erfindung betrifft einen Biaxialmischer mit einem 
jochforrnigen, urn eine horizontale Achse drehbaren Spann- 
rahmen (4) mit gegeneinander gerichteten und urn eine dazu 
senkrechte Achse drehbaren Drehtellern (10, 11), die uber 
eine Spannvorrichtung zur Halterung unterschiedlicher 
Mischgutbehalter (15) zusammenspannbar sind. Erfindungs- 
gemaS ist zur Aufbringung einer vorbestimmten Einspann- 
kraft ein Drehteller (11) uber Druckfedem (32) verschiebbar 
gehalten, wobei durch die Verschiebebewegung ein End- 
schalter (34) nach Erreichen einer vorbestimmten Einspann- 
kraft geschaltet wird. Dieser Schaltzustand stellt eine Ein- 
schaltbedingung fur eine Steuereinrichtung (35) dar. Damit 
werden die Bedienung des Biaxialmischers (1) vereinfacht 
und die Sicherheit erhoht. 
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1 2 

Beschreibung steigenden, davorliegenden Auflauframpen angeordnet 

Die Verriegelungsausnehmung und der Verriegelungs- 

Die Erfindung betrifft einen Biaxialmischer nach dem bolzen liegen in der vertikal ausgerichteten 12-Uhr- 
OberbegriffdesAnspruchsl. Stellung als Grundstellung des Spannrahmens gegen- 

Ein bekannter Biaxialmischer als Zentrifugalmischer 5 fiber. Bei stromlosem Elektromagneten greift der Ver- 
(DE 27 25 080 C2) enthalt in einem Mischergehause ei- riegelungsbolzen durch die Federbelastung in die Ver- 
nen jochformigen Spannrahmen aus in einer Vertikal- riegelungsausnehmung ein und bei erregtem Elektro- 
ebene liegenden Fuhrungssaulen und daran verschieb- magneten ist der Verriegelungsbolzen aus dem Bereich 
bar gehaltenen Spannbacken. An den Spannbacken ist der Verriegelungsausnehmung und der Auflauframpen 
jeweilseinDrehtellerdrehbargelagert,wobeidieDreh- io zurfickgezogen. Der Elektromagnet wird zugleich mit 
teller gleichachsig und gegeneinander gerichtet sind der Ansteuerung des Drehantriebs angesteuert FGr ei- 

Weiter ist eine Spannvorrichtung zur Verschiebung ne Verriegelung in der Grundstellung ist somit der 
der Spannbacken und damit der Drehteller zum Ein- Spannrahmen von Hand in diese Stellung zu drehen, 
spannen und zur Halterung unterschiedlicher Mischgut- was ein unbequemes Hantieren im Mischgehauseinnen- 
behalter zwischen den Drehtellern vorgesehen. Die \s raum erforderlich macht Eine automatische Ruckffih- 
Spannvorrichtung besteht aus einem Spindeltrieb zwi- rung in die Grundstellung ist nicht vorgesehen. 
schen den Spannbacken mit einer Spindel, die den ein- . Urn das Einsetzen, insbesondere eines grdBeren und 
zelnen Spannbacken zugeordnete, gegenlaufige Gewin- schwereren Mischgutbehalters in den Spannrahmen 
deabschnitte aufweist Die Spindel ist mit Hilfe einer bzw. auf einen unteren Drehteller zu erleichtem, ist be- 
handbetatigbaren, aus dem Mischergehause vorstehen- 20 reits eine Ausziehvorrichtung als Drehtellerauszug be- 
den Kurbel betatigbar. An den Auflageflachen der kannt Dazu besteht der in der Grundstellung untere 
Drehteller sind Rutschsicherungen fur die Mischgutbe- Spannbacken aus einem Lagerbock fur den Drehteller 
halter angebracht und einem Schiebeteil fur die verschiebbare Halterung 

Die Drehung des Spannrahmens erfolgt uber einen an den Fuhrungsholmen. Der Lagerbock und das Schie- 
Spannrahmenantrieb urn eine im mittleren Bereich des 25 beteil sind durch nach vorne vom Spannrahmen abste- 
Spannrahmens horizontal angeordnete Spannrahmen- hende Ffihrungsteile verbunden, Ober die der Lager- 
Drehachse. bock mit dem Drehteller nach vorne herausziehbar ist 

Ein Drehteller ist um eine zweite, senkrecht zur Aus Platzgrfinden und zur Vermeidung von grdBeren 
Spannrahmen-Drehachse stehende Drehtellerachse an- Unwuchten sollen die Drehteller beim Mischvorgang 
treibbar. Die Drehbewegung des angetriebenen Dreh- 30 nahe an den Fuhrungssaulen des Spannrahmens liegen. 
tellers wird Qber einen eingespannten Mischgutbehalter Dadurch ist auch die Ausziehvorrichtung, in der be- 
auf den zweiten Drehteller ubertragen. kannten Anordnung mit einem AnschluB vor dem 

Der Drehtellerantrieb ist vom Spannrahmenantrieb Spannrahmen, in ihrer Tiefe beschrankt Trotz der Aus- 
abgeleitet, indem ein an einem Spannbacken abgestutz- ziehvorrichtung kann somit in konkreten Ausfuhrungen 
tes Reibrad mit dem angetriebenen Drehteller drehver- 35 der ausziehbare Drehteller nur zum Teil fiber die Ge- 
bunden ist und an einer gehausefesten Gegenflache hausefrontflache aus dem Tfirbereich herausgezogen 
drehbar anliegt werden, so daB trotz der erreichten Erleichterung eine 

In einer weiter bekannten Ausfahrungsform ist der Verbesserung durch ein weiteres Herausziehen anzu- 
Drehtellerantrieb ebenfalls vom Spannrahmenantrieb strebenist 

dergestalt abgeleitet, daB uber ein ortsfestes, koaxial zur 40 Das Mischergehause ist wahrend des Mischvorgangs 
Spannrahmenantriebswelle liegendes Kegelrad eine aus Sicherheitsgrunden in bekannter Weise durch eine 
senkrecht dazu stehende Keilwelle mit Kegelrad dreh- Tur zu verschlieBen. Es ist eine einteilige, nach auBen 
angetrieben ist, an der wenigstens ein Spannbacken mit seitlich aufschwenkbare Tur verwendet, die relativ viel 
einem mitdrehbaren, ersten Zahnriemenrad verschieb- Platz beansprucht und beim Einsetzen eines Mischgut- 
bar ist An dem anzutreibenden Drehteller ist ein zwei- 45 behalters hinderlich sein kann. Der SchlieBzustand der 
tes Zahnriemenrad fest angebracht wobei beide Zahn- Tur wird uber einen Sensor erfaBt und ist eine in der 
riemenrader fiber einen Zahnriemen verbunden sind. Steuerung verarbehete Einschaltbedingung f fir den An- 

Das Einspannen eines Mischgutbehalters erfolgt so- lauf des Antriebsmotors. 
mit hier fiber einen Kurbelantrieb von Hand. Eine auto- Zudem wird in einer bekannten Vorrichtung zur Film- 
matische Einspannvorrichtung ist nicht vorgesehen. Zu- 50 entwicklung (US 41 23 176) bereits die Moglichkeit ge- 
dem ist die Einspannkraft dem individuellen Empfinden zeigt, die Verspannung eines Behalters, namlich eines 
einer Bedienperson uberlassen. Da beim Mischvorgang Entwicklungstanks, gegen eine Federkraft vorzusehen. 
groBe Zentrifugalkrafte auftreten, kann eine zu geringe Weiter ist es bekannt (US 51 97 802), bei einem Biaxi- 
Einspannkraft dazu ffihren, daB die Behalter beim almischer mit einer auBeren Gehausegestaltung, ahnlich 
Mischvorgang aus dem mittleren Bereich eines Drehtel- 55 der des Anmeldungsgegenstands, einen unteren Dreh- 
lers herauswandern, was zu erheblichen Unwuchten teller verschiebbar zu gestalten. 

ffihren kann. Es besteht aber auch die Gefahr, daB sich Aufgabe der Erfindung ist es, einen gattungsgemaBen 
ein Behalter voilstandig aus der Einspannung lost was Biaxialmischer so weiterzubilden, daB dessen Bedienung 
zu Beschadigung von Bauteilen und beim Aufplatzen vereinfacht und dessen Sicherheit erhoht werden. 
des Behalters zur Verunreinigung des Gehauseinnen- 60 Diese Aufgabe wird mit den kennzeichnenden Merk- 
raums ffihren kann. ~ malen des Anspruchs 1 gelost. 

Zum Einsetzen eines Mischgutbehalters auf einen un- GemaB Anspruch 1 ist ein Drehteller fiber in Achs- 
teren Drehteller des Spannrahmens ist es erforderlich, richtung der Drehtellerachse wirkende Druckfedern ge- 
daB der Spannrahmen vertikal ausgerichtet ist Dazu ist halten, die beim Einspannen eines Mischgutbehalters 
ein gehausefester, elektromagnetisch steuerbarer und es um einen der Einspannkraft entsprechenden Federweg 
federbelasteter Verriegelungsbolzen bekannt der auf zusammenpreBbar sind. Ein mit der Steueremnchtung 
den Spannrahmen zugerichtet ist Am Spannrahmen ist verbundener Endschalter ist gegenfiber dem federnd 
eine Verriegelungsausnehmung mit in Drehrichtung an- gehaltenen Drehteller fest angeordnet Der Endschalter 
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wird direkt oder indirekt vom Drehteller betatigt nach- 
dem dieser einen besiimmten Federweg entsprechend 
einer bestimmten Einspannkraft uberwunden hat 

Der Schaltzustand des Endschalters steilt eine Ein- 
schaltbedingung in der Steuereinrichtung dergestalt 5 
dar, daB die angeschlossenen Antriebe fur den Spann- 
rahmen und die Drehteller nur dann anlaufen, wenn der 
Endschalter betatigt ist. Eine vorteilhafte, konstruktive 
Ausbildung einer Endschalteranordnung in Verbindung 
mit einem zweiteiligen Drehteller ist mit Anspruch 2 10 
angegeben. , 

Mit einer solchen Anordnung wird erreicht, daI5 der 
Biaxialmischer nur bei einem fest eingespannten Misch- 
gutbehalter anlaufen kann, was die Handhabung er- 
leichtert und die Sicherheit fiir eine Bedienperson und 15 
fur den Biaxialmischer selbst erhoht, da durch die vorbe- 
stimmte hohe Einspannkraft eine selbsttatige, ungewoll- 
te Losung eines Mischgutbehakers aus dem Spannrah- 
men praktisch ausgeschlossen ist 

Der Endschalter ist auf dem verschiebbaren Drehtel- 20 
ler bzw. auf einem Drehtellertrager angeordnet, der mit 
dem Spannrahmen umlauft Die Steuereinheit ist dage- 
gen gehausefest angebracht Eine geeignete Signaluber- 
tragung fur den Schaltzustand des Endschalters wird mit 
Anspruch 3 angegeben, wobei ein beruhrungslos arbei- 25 
tender, zweiteiliger Obertrager, insbesondere ein In- 
duktivschalter verwendet wird. Der erste Teil ist dabei 
am Gehause und der zweite Teil am Spannrahmen bzw. 
am Drehteller so angeordnet, daB die beiden Teile bei 
vertikaler Steilung des Spannrahmens und definierter 30 
Stellung eines oberen und unteren Drehtellers in der 
sogenannten 12-Uhr-Stellung als Grundstellung fur eine 
Signalgabe gegeniiberliegen. Bei der Ausfuhrung mit 
einem zweigeteilten Drehteller soli dieser in der 
12-Uhr-Stellung oben liegen. Da der Drehteller und da- 35 
mit der Endschalter relativ zu den Fiihrungssaulen ver- 
schiebbar ist, muB zwischen dem Endschalter und dem 
zweiten Teil des Obertragers, der ortsf est am Spannrah- 
men angeordnet ist, eine bewegliche Kabelverbindung 
vorgesehensein. 40 

Damit wird auf einfache Weise eine beruhrungslose 
Signalverbindung zwischen dem zusammen mit dem 
Spannrahmen drehbaren Endschalter und der gehause- 
festen Steuereinrichtung erreicht Zudem kann die Si- 
gnalweitergabe des aktivierten Endschalters nur in der 45 
12-Uhr-Stellung erfolgen, so daB ein Anlauf des Dreh- 
antriebs in einer anderen Stellung nicht moglich ist, was 
die Bediensicherheit der Anordnung erhoht 

Die Vorteile der vorbeschriebenen Ausfuhrung mit 
einer vorbestimmten Einspannkraft durch Verwendung 50 
einer Endschalteranordnung sind erzielbar, wenn die 
Spannvorrichtung mit Hilfe des bekannten Kurbeltriebs 
von Hand betatigbar ist Besonders vorteilhaft ist diese 
Anordnung jedoch in Verbindung mit der in Anspruch 4 
vorgeschlagenen Automatisierung des Einspannvor- 55 
gangs. Dabei wird bei einer Spannvorrichtung mit Spin- 
deltrieb auf dem Spannrahmen ein mit diesem mitdre- 
hender, steuerbarer Spannantrieb als Elektromotor an- 
geordnet, dessen Antriebswelle zur Verstellung der 
Spindel mit deren Endseite drehverbunden ist Der 60 
Spannantrieb ist in Abhangigkeit der Endschalterstel- 
lung dergestalt aktivierbar, daB nach einem Druckta- 
stenstart fur den Mischvorgang der Spannantrieb ange- 
steuert wird und solange lzLuft, bis der Endschalter bei 
einer erreichten bestimmten Einspannkraft schaltet, 65 
worauf der Spannantrieb abgeschaltet wird. Nach dem 
Mischvorgang, entsprechend einer an der Steuerung 
einstellbaren Mischzeit fahrt der Spannantrieb die bei- 



den Drehteller wieder zeitgesteuert oder fiber End- 
schalter gesteuert auseinander. 

Die elektrische Verbindung vom Spannantrieb zu ei- 
nem gehausefesten SpannungsanschluB erfolgt nach 
Anspruch 5 uber einen gehausefesten Schleifring. Die- 
ser weist an seiner Umfangsflache nur zwei getrennte 
stromleitende AnschluBbereiche des Stromkreises auf, 
die nur in der 12-Uhr-Stellung des Spannrahmens als 
Grundstellung mit Schleifkontakten an der Nabe des 
Spannrahmens Kontakt haben. Durch diese Anordnung 
wird die Funktionssicherheit und Bediensicherheit wei- 
ter erhoht, da nur der Einspannvorgang oder Entspann- 
vorgang fur einen Mischgutbehalter in der 12-Uhr-Stel- 
lung als Grundstellung moglich ist und in einer anderen 
Stellung der Spannantrieb unabhangig von der externen 
Ansteuerung kerne Verbindung im Stromkreis hat 

Weiter wird damit erreicht, daB im Zusammenhang 
mit der beruhrungslosen Obertragung der Endschalter- 
stellung keine Kabelverbindungen zwischen der Spann- 
rahmeneinheit und dem Gehause erforderlich sind. Die 
Spannrahmeneinheit kann daher einfach auf einen Wel- 
lenbolzen des Drehantriebs aufgesteckt und ebenso ein- 
fach fur Reparatur oder Austauschzwecke wieder abge- 
zogen werden. 

Nach Anspruch 6 sind die vorbeschriebenen Anord- 
nungen auch in Verbindung mit einem an sich bekann- 
ten Drehtellerantrieb verwendbar. 

Die Funktion der erfindungsgemaBen Spanneinrich- 
tung ist nach Anspruch 7 noch verbesserbar, wenn an 
den Anlageflachen der Drehteller an sich bekannte An- 
tirutschauflagen angebracht sind 

Nach Anspruch 8 wird eine an sich bekannte Verrie- 
gelungseinrichtung fur den Spannrahmen in seiner 
12rUhr-Stellung als Grundstellung so weitergebildet, 
daB nach einem Mischvorgang eine Ruckfiihrung in die- 
se Stellung automatisch erfolgt Dazu wird der Spann- 
rahmenantrieb nach Ablauf einer vorgegebenen Misch- 
zeit auf eine kleine RUckfuhr-Drehzahl geschaltet Ein 
beruhrungslos arbeitender zweiteiliger Schalter, insbe- 
sondere ein Induktivschalter ist mit seinem ersten Teil 
als Spulenteil gehausefest und mit seinem zweiten Teil 
als Metallteil an einem drehenden, dem Spannrahmen 
zugeordneten Teil, bevorzugt an einer Riemenscheibe 
der Spannrahmenwelle angeordnet Die beiden Schal- 
terteile liegen sich bereits vor der 12-Uhr-Stellung, be- 
vorzugt 90° vor der 12-Uhr-Stellung fur eine mogliche 
Signalgabe gegenuber. Der Induktivschalter ist nur 
wahrend der Einschaltung der RUckfuhr-Drehzahl akti- 
viert Wenn beide Schalterteile gegeniiberliegen erfolgt 
dann eine Signalgabe, worauf der Elektromagnet fiir 
den Verriegelungsbolzen stromlos geschaltet wird, so 
daB der Verriegelungsbolzen durch seine Federbela- 
srung in Richtung auf den vorbeidrehenden Spannrah- 
men vorsteht Der Verriegelungsbolzen wird dann uber 
die Auflauframpen bewegt und beim Erreichen der 
12-Uhr-Stellung rastet er in die Verriegelungsausneh- 
mung ein. Dabei wird der Spannrahmenantrieb abge- 
schaltet. 

ZweckmaBig wird nach dem Abschalten der hohen 
Mischdrehzahl und vor dem Einschalten der kleinen 
RQckfuhr-Drehzahl eine Leerlaufphase dazwischenge- 
schaltet, innerhalb der der Spannrahmen ohne Antrieb 
frei lauft und selbsttatig seine Drehbewegung verlang- 
samt 

Ein Drehtellerauszug wird nach Anspruch 9 derge- 
stalt weitergebildet, daB jede Fuhrungsschiene als Dop- 
pelschiene ausgefuhrt ist, mit einem ersten festen Schie- 
nenteil, der mit dem Schiebeteil verbunden ist, und ei- 
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nem zweiten Schienenteil, der mit dem Lagerbock ver- 
bunden ist, wobei der erste Schienenteil und der zweite 
Schienenteil gegeneinander verschiebbar sind Das er- 
ste feste Schienenteil ist mit seinem hinteren Endbereich 
am Schiebeteil vorbei bis nahe an die Gehauseruck- 
wand gefuhrt und reicht mit seinem vorderen Endbe- 
reich bis nahe an die Turinnenseite. Der zweite Schie- 
nenteil ist im eingeschobenen Zustand mit Fuhrungsele- 
menten bis uber den hinteren Endbereich des ersten 
Schienenteils schiebbar. • 

Mit dieser Anordnung ist ein langes zweites Schie- 
nenteil moglich, wobei die Lange des Abstands zwi- 
schen der Gehauseruckwand und den Fuhrungsholmen 
bzw. Schiebeteil fur ein vorteilhaft weites Herausziehen 
des unteres Drehtellers fur ein bequemes Aufsetzen ei- 
nes Mischgutbehalters zur Verfugung steht 

Mit Anspruch 10 wird eine vorteilhafte konkrete Aus- 
fahrung einer Doppelschiene angegeben, die aus einer 
T-Schiene und einer U-Schiene mit einer Rollenlage- 
rung im hinteren Bereich der U-Schiene besteht. Zu- 
satzlich zu dieser Rolienlagerung ist nach Anspruch 1 1 
eine weitere Rolienlagerung im vorderen Bereich der 
U-Schiene zweckmaflig. 

Eine sehr einfache und wirksame Einschubsicherung 
im voll ausgeschobenen Zustand des Drehtellerauszugs 
wird mit Anspruch 12 beansprucht, wobei eine Kerbe im 
vorderen Bereich der Schlittenfuhrung von unten her 
angebracht ist, in die die hintere untere Rolle im voll 
ausgezogenen Zustand eingreift Dies ist erforderlich, 
da wahrerid des Aufsetzens eines Mischgutbehalters der 
Drehteller nicht selbsttatig in das Mischergehause zu- 
ruckfahren soil. Die Wirkung der Verschiebesicherung 
ist urn so groBer, je schwerer die aufgesetzten Misch- 
gutbehalter sind. Zum Zuruckschieben braucht der 
Mischgutbehalter lediglich in Verbindung mit einer 
Ruckschiebekraf t etwas angehoben zu werden. 

Eine stabile Ausf&irung ergibt sich nach Anspruch 13 
dadurch, daB die beiden zweiten Schienenteile in der 
Form eines zusammenhangenden Schlittens mit wenig- 
stens einem Quertrager verbunden sind. Dieser Quer- 
trSger ist so anzubringen, daB er im eingeschobenen 
Zustand vor dem Bereich der Fuhrungssaulen bzw. des 
Schiebeteils verlauft 

Zur Platzeinsparung ist nach Anspruch 14 am Mi- 
schergehause eine Schiebetur vorgeschlagen. Insbeson- 
dere eine in der Mitte geteilte, zweiteilige Schiebetur als 
Glastur kann innerhalb der Gehauseabmessungen gut 
untergebracht werden. 

Ein zweckmaBiger Aufbau des Mischergehauses mit 
der Moglichkeit alternativer Beschickungen ist mit An- 
spruch 15 angegeben. Dazu ist der Gehauseaufbau in 
einer Seitenansicht C-fdrmig durchgefuhrt mit je einer 
aus Tragelementen bestehenden Gehauseruckwand, ei- 
nem Gehauseboden und einer Gehausendeckenwand 
Dadurch ist eine weitgehend offene und durchgangige 
Anordnung geschaffen, die den Einsatz eines solchen 
Biaxialmischers in FunktionsstraBen oder fur Beschik- 
kungsautomaten ermoglicht Zudem ist durch die gute 
Zuganglichkeit eine einfache Reinigung moglich. 

Fur ein Einzelgerat im ablichen Einsatzfall fur eine 
Beschickung durch eine Bedienperson konnen nach An- 
spruch 16 auf einfache Weise an den Gehauseseiten 
nichttragende Seitenwande angebracht werden, insbe- 
sondere konnen Blechwande eingehangt und ver- 
schraubt werden. Ebenso einfach ist an der Gehause- 
frontseite eine Tur, bevorzugt eine zweiteilige Glas- 
schiebetOr einsteckbar. Zudem ist die Gehausedecken- 
wand von oben her mit einem Gehausedeckel abdeck- 



bar, wenn dort Bedienschalter, Verkabelungen, etc, an- 
gebracht sind. 

Anhand eines AusfQhrungsbeispiels wird die Erfin- 
dung mit weiteren Einzelheiten, Merkmalen und Vortei- 
5 len naher erlautert 

Eszeigen: 

Fig. 1 einen Vertikalschnitt durch einen Biaxialmi- 
scher in Seitenansicht, 

Fig. 2 eine schematische Seitenansicht eines Drehtel- 
io lerauszugs im eingeschobenen Zustand, 

Fig. 3 einen Drehtellerauszug nach Fig. 2 im ausge- 
schobenen Zustand, 

Fig. 4 eine vergroBerte Darstellung einer Schnittan- 
sicht entlang der Linie A- A aus Fig. 2, 
is Fig. 5 eine schematische Ruckansicht des Biaxialmi- 
schers nach Fig. 1 bei abgenommener Ruckwand mit 
einer zusatzlichen vergroBerten Darstellung eines Be- 
reichs eines Verriegelungsbolzens, und 

Fig, 6 eine perspektivische Ansicht des Biaxialmi- 
20 schergehauses. 

In Fig. 1 ist ein Biaxialmischer 1 dargestellt mit einem 
Mischergehause 2, von dem im wesentlichen die AuBen- 
konturen dargestellt sind und in dessen Frontseite eine 
Schiebetur 3 eingesetzt ist 
25 Ein jochformiger Spannrahmen 4 besteht aus in einer 
Vertikalebene liegenden Fuhrungssaulen 5 und daran 
verschiebbaren Spannbacken 6, 7, die ihrerseits aus ei- 
nem Lagerbock 8, 9 fur einen Drehteller 10, 11 und 
einem Schiebeteil 12, 13 bestehen. Die Drehteller 10, 11 
30 sind gleichachsig gegeneinander gerichtet und tragen 
jeweils eine Gummiauflage 14 als Antirutschauflage fQr 
einen Mischgutbehalter 15 der zwischen den Drehtel- 
lern 10, 11 einspannbar ist 

Die entsprechende Spannvorrichtung fur die Drehtel- 
35 ler 10, 11 umfaBt einen Spindeltrieb, der mit einer Spin- 
del 16 und jeweils gegenlaufigen Gewindeabschnitten in 
die Spannbacken 6, 7 eingreift Am Spannrahmen 4 und 
mit diesem mitdrehend ist ein Spannantrieb 17 als Elek- 
tromotor angeordnet, dessen Abtriebswelle 18 mit dem 
40 unteren Ende der Spindel 16 drehverbunden ist 

In einer alternativen einfacheren Ausfiihrungsform 
ohne elektrischen Spannantrieb 17 kann die Spindelver- 
stellung Gber eine strichliert dargestellte Kurbel 19 er- 
folgen. 

45 Der Spannrahmenantrieb zur Drehung des Spann- 
rahmens 4 erfolgt uber einen Spannrahmenantriebsmo- 
tor 20, uber nachgeschaltete Keilriemenscheiben 21, 22, 
23 und eine zentrale, horizontal gerichtete Spannrah- 
menantriebswelle 24, mit der die Mitte des Spannrah- 

50 mens 4 drehverbunden ist 

Der Drehtellerantrieb ist vom Spannrahmenantrieb 
abgeleitet uber ein ortsfestes, koaxial zur Spannrah- 
menantriebswelle 24 liegendes Kegelrad 25, eine dazu 
senkrecht stehende Keilwelle 26 mit einem darauf ver- 

55 schiebbaren und mit dem Spannbacken 7 verbundenen 
Zahnriemenrad 27. Dieses ist mit einem Zahnriemen 28 
mit einem am Drehteller 11 koaxial angebrachten weite- 
ren Zahnriemenrad 29 verbunden. Bei einer Drehung 
des Spannrahmens 4 wird somit davon abgeleitet auch 

eo der Drehteller 1 1 urn eine senkrecht dazu stehende Ach- 
se angetrieben und diese Drehung durch einen einge- 
spannten Mischgutbehalter 15 auf den anderen Drehtel- 
ler 10 ubertragen. 
In Fig. 1 ist die Stellung des Spannrahmens 4 in seiner 

65 vertikalen 12-Uhr-Stellung als Grundstellung darge- 
stellt, bei der der Drehteller 11 in der oberen Position 
liegt. Dieser Drehteller 11 ist zweiteilig aus einem er- 
sten, dem Mischgutbehalter 15 zugekehrten Drehteller- 
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teil 30 und einem zweiten gegenuberliegenden Drehtel- 
lerteil 31 als Tragerteil fur den ersten Drehtellerteil 30 
hergestellt Der erste Drehtellerteil 30 und der zweite 
Drehtellerteil 31 liegen in einem Abstand zueinander 
und sind durch Druckf edern 32 miteinander verbunden. 5 

Am ersten Drehtellerteil 30 ist ein zentraler, senk- 
recht stehender StoBel 33 angebracht, der durch eine 
zentrale Bohrung am zweiten Drehtellerteil 31 und das 
entsprechende Drehlager nach oben durchragt Am 
Spannbacken 7 ist im Bereich des StoBels 33 ein von 10 
diesem betatigbarer Endschalter 34 angebracht 

Die Signalverbindung zwischen dem Endschalter 34 
und einer gehausefesten Steuereinheit 35 erfolgt uber 
eine be wegbare Kabelverbindung 36 zu einem zweiteili- 
gen Induktivschalter 37, dessen mit dem Spannrahmen 4 15 
mitdrehender, jedoch mit dem Spannbacken 7 nicht ver- 
schiebbarer Schalterteil 38 einem gehausefesten Schal- 
terteii 39 dann gegeniiberliegt, wenn die 12-Uhr-Stel- 
lung als Grundstellung vom Spannrahmen 4 eingenom- 
men ist. Der Schalterteil 39 ist uber eine Kabelverbin- 20 
dung 40 mit der Steuereinheit 35 verbunden. 

Der elektrische AnschluB des mitdrehenden Spann- 
antriebs 17 erfolgt uber eine Kabelverbindung 41 zu 
zwei an der Nabe des Spannrahmens 4 angebrachten 
und mitdrehenden Schleifkontakten 42, die auf einem 25 
gehausefesten Schleifring 43 gleiten. Der Schleifring 
weist an seiner Umfangsflache nur zwei getrennte 
stromleitende AnschluBbereiche 44 auf, wobei die 
Schleifkontakte 42 nur in der 12-Uhr-Stellung des 
Spannrahmens 4 an den AnschluBbereichen 44 anliegen. 30 

In Verbindung mit Fig. 5 wird eine Verriegelungsvor- 
richtung 45 fur die 12-Uhr-Stellung des Spannrahmens 4 
naher erlautert Dazu ist Uber einen Elektromagneten 
46 gehausefest ein steuerbarer, federbelasteter Verrie- 
gelungsbolzen 47 angebracht Am drehbaren Spannrah- 35 
men ist gegenuberliegend eine Verriegelungsausneh- 
mung 48 vorgesehen mit in Drehrichtung ansteigenden, 
davorliegenden Auflauframpen 49. Die Verriegelungs- 
ausnehmung 48 und der Verriegelungsbolzen 47 liegen 
in der 12-Uhr-Stellung gegenuber. Bei stromlosem Elek- 40 
tromagneten 46 greif t der Verriegelungsbolzen 47 in die 
Verriegelungsausnehmung 48 ein, wie dies in der ver- 
groBerten schematischen Draufsicht im oberen Teil der 
Fig. 5 dargestellt ist 

In Verbindung mit einer gesteuerten selbsttatigen 45 
RQckftlhrung des Spannrahmens 4 in die 12-Uhr-Stel- 
lung ist weiter ein zweiteiliger Induktivschalter vorgese- 
hen, dessen erster Schalterteil 50 als Spulenteil am Ge- 
hause und zugeordnet an der Riemenscheibe 23 der 
zweite Schalterteil 51 als metallisches Schaltstiick ange- 50 
ordnet sind. In der 12-Uhr-Stellung des Spannrahmens 4 
liegt das Schaltstuck 51 um 90° in Drehrichtung vor dem 
gehausefesten ersten Schalterteils 50, wie dies in Fig. 5 
dargestellt ist 

Der Elektromagnet 46 und der erste Schalterteil 50 55 
sind mit der Steuereinheit elektrisch verbunden. Ebenso 
sind die StromanschluBbereiche 44 am Schleifring 43 
mit einer Spannungsversorgung verbunden. Die ent- 
sprechenden Kabelverbindungen sind der Obersicht- 
iichkeit halber nicht dargestellt 60 

Anhand der Fig. 1 bis 4 wird ein Drehtellerauszug fur 
den unteren Drehteller 10 naher erlautert Der untere 
Lagerbock 8 und das untere Schiebeteil 12 sind fiber 
eine Ausziehvorrichtung 52 miteinander verbunden. Die 
Ausziehvorrichtung 52 besteht aus zwei beidseitig am 65 
Lagerbock 8 und am Schiebeteil 12 angeordneten Dop- 
pelschienen 53, 54. 

Die Doppelschienen bestehen jeweils aus einem er- 



sten, festen Schienenteil als T-Schiene 56, wobei der 
freie T-Schenkel eine zur Seite abstehende Schlittenfuh- 
rung 57 bildet und aus einem daran verschiebbaren 
zweiten Schienenteil als eine die T-Schiene von der Sei- 
te her iibergreif ende U-Schiene 58. 

Als Fuhrungselemente sind im hinteren Bereich der 
U-Schiene vier drehbar gelagerte Rollen 59 angebracht, 
von denen jeweils zwei nebeneinanderliegend von oben 
und zwei nebeneinanderliegend von unten an der Schlit- 
tenfuhrung 57 anliegen. Im vorderen Bereich der 
U-Schiene sind zusatzlich zwei drehbar gelagerte Rol- 
len 60 angebracht, die von oben an der Schlittenfuhrung 
57 in einem weitgehend eingeschobenen Zustand der 
U-Schiene 58 anliegen. 

Im vorderen Bereich der Schlittenfuhrung 57 ist von 
unten her eine Kerbe 61 eingeformt in die im voll aus- 
gezogenen Zustand, entsprechend Fig. 3, die hintere, 
untere Rolle 62 als Verschiebesicherung einrastet 

Die Ffihrungssaulen 5 liegen wegen der horizontalen 
Ausdehnung der Spannrahmennabe 63, die, wie aus 
Fig. 1, ersichtlich eine Reihe von Bauteilen enthalt in 
einem Abstand zur Innenflache 64 der Gehauseruck- 
wand. Die T-Schienen 56 reichen mit ihrem hinteren 
Endbereich vorbei am Schiebeteil 12 und mit diesem 
verbunden bis nahe an die Innenflache 64 heran und mit 
ihrem vorderen Endbereich bis nahe an die Tfirinnensei- 
te 65. Die U-Schiene 58 ist mit ihrem hinteren Endbe- 
reich und den Rollen 59 jeweils uber den hinteren End- 
bereich der T-Schiene 56 im eingeschobenen Zustand 
des Drehtellers 10 schiebbar. Dadurch steht auch die 
Lange des Abstands zwischen der Innenflache 54 und 
den Ffihrungssaulen 5 an der U-Schiene 58 fur einen 
weiten Auszug des Drehtellers 10 uber die Turinnensei- 
te heraus zur Verfugung. 

Die beiden U-Schienen 58 sind am Lagerbock befe- 
stigt und zudem Uber einen Quertrager 66 miteinander 
verbunden, der im eingeschobenen Zustand vor dem 
Schiebeteil 12verlauft 

Aus Fig. 6 ist ersichtiich, daB der Grundaufbau des 
Mischergehauses 2 in einer Seitenansicht C-formig ist, 
wobei die Gehauseruckwand 67, der Gehauseboden 68 
und die Gehausedeckenwand 69 aus tragenden Elemen- 
ten besteht, insbesondere Tragerteile enthalt, an denen 
die auftretenden groBen Krafte abgestutzt sind. Der 
C-fdrmige Grundaufbau ist strichliert eingezeichnet, 
wobei die Seiten- und Frontflache offen sind. In der 
Darstellung nach Fig. 6 ist das Mischergehause 2 fur 
eine Handhabung durch eine Bedienperson komplet- 
tiert, indem an den Gehauseseiten nichttragende Blech- 
wande 70, 71 eingehangt sind und ein Gehausedeckel 72 
aufgesetzt ist Zudem ist an der Frontseite eine zweiteili- 
ge Glasschiebetur 73 eingesetzt An der Frontseite sind 
gut zuganglich Bedienelemente 74 und Kontrolleuchten 
angeordnet 

Die dargestellte Anordnung hat folgende Funktion: 
Fur einen Mischvorgang wird der untere Drehteller 10 
bei geoffneter Schiebetiir 73 in der verriegelten 12-Uhr- 
Stellung des Spannrahmens 4 aus dem Bereich des Mi- 
schergehauses 2 bis zu einem (nicht dargestellten) An- 
schlag volistandig herausgezogen, wobei die Verschie- 
besicherung durch die Rolle 62 in die Kerbe 61 wirkt 
AnschlieBend wird ein Mischgutbehalter auf den Dreh- 
teller 10 aufgesetzt und nach leichtem Anheben mit dem 
Drehteller 10 in das Mischergehause 2 volistandig ein- 
geschoben. Durch das SchlieBen der Schiebetur 73 wird 
ein Turendschalter betatigt, der diesen Zustand als 
Startbedingung an die Steuereinrichtung 35 meldet. 
Wahrend des Mischvorgangs wird die Schiebetur 
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selbsttatig verriegelt 

Bei einer Ausfuhrung mit einer Handkurbel 19 ist nun 
mit dieser der Einspannvorgang durchzufuhren. Bei der 
vollautomatischen Ausfuhrung mit dem Spannantrieb 
17 ist der Mischvorgang mit einem Drucktaster der Be- 5 
tatigungselemente 74 zu starten. 

Der Spannmotor 17 wird dabei fiber die Steuereinheit 
35 angesteuert und fiber den Schleifring 43 und die 
Schieifkontakte42 in der 12-Uhr-Stellung mit Spannung 
versorgt, wodurch die Drehteller 10, 11 gegeneinander 10 
bewegt werden. 

Bei einem Kontakt des oberen Drehtellerteils 30 mit 
dem Deckel des Mischgutbehalters 15 werden die 
Druckfedern 32 wirksam und bei einer bestimmten Ein- 
spannkraft wird der Endschalter 34 fiber den StoBel 33 15 
betatigt, wobei zugieich der Spannmotor 17 ausgeschal- 
tet wird. 

Zugieich wird der Elektromagnet 46 aktiviert und da- 
durch der Verriegelungsbolzen 47 aus der Verriege- 
lungsausnehmung 48 zuruckgezogen, wodurch der 20 
Spannrahmen 4 fur eine Drehbewegung freigegeben ist 

Mit dieser Freigabe wird fiber die Steuereinheit der 
Antriebsmotor 20 eingeschaltet und der Spannrahmen 4 
sowie die Drehteller 10, 11 werden in Drehbewegung 
versetzt 25 

Nach Ablauf einer eingestellten Mischzeit wird der 
mit hoher Drehzahl laufende Antriebsmotor 20 abge- 
schaltet und der Spannrahmen wird im Leerlauf etwas 
abgebremst AnschlieBend wird fiber die Steuereinheit 
35 der Antriebsmotor 20 mit einer wesentlich langsame- 30 
ren Drehzahl wieder eingeschaltet Zugieich wird der 
Induktivschalter 50, 51 aktiviert und scharfgeschaltet 
Beim Vorbeigang des Schaltstficks 51 an der Keilrie- 
menscheibe 23 am gehausefesten ersten Schalterteil 50 
bei einem Drehwinkel 90° vor der 12-Uhr-Stellung wird 35 
fiber die Steuereinheit 35 der Elektromagnet 46 strom- 
los geschaltet, wodurch der Verriegelungsbolzen 47 
durch seine Federbeiastung in Richtung auf den Spann- 
rahmen 4 bewegt wird Kurz vor Erreichen der 12-Uhr- 
Steilung lauft der Verriegelungsbolzen auf die in Dreh- 40 
richtung iiegende Auflauframpe 49 und rastet anschlie- 
Bend in die Verriegelungsausnehmung 48 ein, wobei zu- 
satzlich der Antriebsmotor 20 stromlos geschaltet wird. 
Damit ist der Mischvorgang beendet, der Spannrahmen 
wieder selbsttatig in der 1 2-Uhr-Stellung verriegelt 45 

AnschlieBend wird fiber die Steuereinheit 35 der 
Spannantrieb 17 mit umgekehrter Drehzahl angesteu- 
ert, wodurch die Drehteller 10, 11 selbsttatig auseinan- 
derfahren und die Einspannung des Mischgutbehalters 
wieder freigegeben wird 50 

Die Verriegelung der Schiebetfir 73 wird selbsttatig 
gelost und die Schiebetfir 73 kann wieder gedff net wer- 
den. Der Drehteller 10 mit dem Mischgutbehalter 15 
kann aus dem Turbereich herausgezogen und damit der 
Mischgutbehalter 15 entnommen werden. Der Biaxial- 55 
mischer steht nun ffir einen weiteren Mischvorgang wie- 
der bereit 

Patentanspruche 

60 

1. Biaxialmischer 

mit einem Mischergehause (2), 

mit einem jochformigen Spannrahmen (4) aus in 

einer Vertikalebene liegenden Fuhrungssaulen (5) 

und daran verschiebbar gehaltenen Spannbacken 65 

(6,7), 

mit jeweils einem Drehteller (10, 11) an jedem 
Spannbacken (6, 7), wobei die Drehteller (10, 11) 
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gleichachsig und gegeneinander gerichtet sind 
mit einer Spannvorrichtung zur Verschiebung der 
Spannbacken (6, 7) und damit der Drehteller (10, 1 1) 
zum Einspannen und zur Halterung unterschiedli- 
cher Mischgutbehalter (15) zwischen den Drehtel- 
lern (10,11), 

mit einem Spannrahmenantrieb zur Drehung des 
Spannrahmens (4) urn eine in seinem mittleren Be- 
reich angeordnete, horizontale Spannrahmen- 
Drehachse, 

mit einem Drehtellerantrieb zum Antrieb wenig- 
stens eines der Drehteller (10, 11) um eine zur 
Spannrahmen-Drehachse senkrechten Drehteller- 
achse, und 

mit einer Steuereinrichtung (35), insbesondere ffir 
die Eiri- und Ausschaltung des Spannrahmenan- 
triebs und des Drehtellerantriebs, die beim Vorlie- 
gen bestimmter Einschaltbedingungen schaltet, 
dadurch gekennzeichnet, 
daB ein Drehteller (11) fiber in Achsrichtung der 
Drehtellerachse wirkende Druckfedern (32) gehal- 
ten ist, die beim Einspannen eines Mischgutbehal- 
ters (15) um einen der Einspannkraft entsprechen- 
den Federweg zusammenpreBbar sind und 
daB ein mit der Steuereinrichtung (35) verbundener 
Endschalter (34) gegenfiber dem federnd gehalte- 
nen Drehteller (10) angeordnet ist, der bei einem 
bestimmten Federweg entsprechend einer be- 
stimmten Einspannkraft vom Drehteller (10) beta- 
tigt wird und schaltet und dieser Schaltzustand eine 
Einschaltbedingung in der Steuereinrichtung (35) 
darstellt 

2. Biaxialmischer nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der fiber Druckfedern (32) gehal- 
tene Drehteller (11) zweiteilig aus einem ersten, 
dem Mischgutbehalter (15) zugekehrten Drehtel- 
lerteil (30) und einem zweiten, dem Spannbacken 
(7) zugekehrten Drehtellerteil (31) als Tragerteil ffir 
den ersten Drehtellerteil (30)besteht und der erste 
Drehtellerteil (30) und zweite Drehtellerteil (31) 
fiber die Druckfedern (32) miteinander verbunden 
sind, 

daB der zweite Drehtellerteil (31) fiber ein zentrales 
Drehlager in einem Lagerbock (9) am Spannbacken 
(7) drehbar gelagert ist, 

daB am ersten Drehtellerteil (30) ein zentraler, 
senkrecht stehender StoBel (33) angeordnet ist, der 
durch eine Bohrung am zweiten Drehtellerteil (31) 
und durch das Drehlager hindurchragt und damit 
bei ansteigender Einspannkraft ffir den Mischgut- 
behalter (15) weiter aus der Bohrung bewegbar ist, 
und 

daB am Spannbacken (7) der Endschalter (34) ange- 
ordnet ist, der durch den StoBel (33) betatigbar ist 

3. Biaxialmischer nach Anspruch 1 oder Anspruch 
2, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Signalverbindung zwischen dem mit dem 
Spannrahmen (4) mitdrehenden Endschalter (34) 
und der am Gehause (2) ortsfesten Steuereinheit 
(35) durch einen beruhrungslos arbeitenden, zwei- 
teiligen Obertrager, insbesondere einen Induktiv- 
schalter erfolgt, von dem der erste Teil (39) am 
Gehause (2) und der zweite Teil (38) am Spannrah- 
men (4) so angeordnet sind daB sie bei vertikaler 
Stellung des Spannrahmens (4) bzw. waagerechter 
Stellung der Drehtellerflachen bei einem unteren 
Drehteller (10) und oberen Drehteller (11), der so- 
genannten 12-Uhr-Stellung als Grundstellung, fur 
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eine Signalgabe gegenQberliegen, und 

daB der zweiteilige Drehteller der obere Drehteller 

( n ) ist i_ ■ o 

4. Biaxialmischer nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, 5 
daB die Spannvorrichtung fur die Drehteller (10, 1 1) 
ein Spindeltrieb zwischen den Spannbacken (6, 7) 
ist mit gegenlaufigen, den einzelnen Spannbacken 
(6, 7) zugeordneten Gewindeabschnitten an einer 
Spindel(16),und 10 
daB am Spannrahmen (4) und mit diesem mitdre- 
hend ein steuerbarer Spannantrieb (17) als Elektro- 
motor angeordnet ist, dessen Abtriebswelle (18) zur 
Verstellung der Spindel (16) mit deren Endseite 
drehverbunden ist, wobei der Spannantrieb (17) in 15 
Abhangigkeit von der Endschalterstellung aktivier- 
bar ist 

5. Biaxialmischer nach Anspruch 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, 

daB die elektrische Verbindung vom Spannantrieb 20 
(17) zu einem gehausefesten SpannungsanschluB 
uber einen zur Spannrahmen-Drehachse koaxialen 
und gehausefesten Schleifring (43) aus nichtleiten- 
dem Material erfolgt, der an seiner Umfangsflache 
nur zwei getrennte, stromieitende AnschluBberei- 25 
che (44) des Stromkreises aufweist, und 
daB an der drehbaren Nabe (63) des Spannrahmens 
(4) zwei Schleifkontakte (42), insbesondere feder- 
belastete Kohlekontakte angeordnet sind, die auf 
dem Schleifring (43) bei einer Drehung des Spann- 30 
rahmens (4) gleiten und die nur in der Grundstel- 
lung bzw. 12-Uhr-Stellung des Spannrahmens (4) 
an den stromleitenden AnschluBbereichen (44) des 
Schleifrings (43) anliegen. 

6. Biaxialmischer nach einem der Anspruche 1 bis 5, 35 
dadurch gekennzeichnet, 

daB der Drehtellerantrieb vom Spannrahmenan- 
trieb dergestalt abgeleitet ist, daB der Spannrah- 
men (4) uber eine horizontale Spannrahm enan- 
triebswelle (24) von einem steuerbaren Elektromo- 40 
tor (20) angetrieben ist, 

daB uber ein ortsfestes, koaxiales Kegelrad (25) ei- 
ne vertikale Keilwelle (26) mit Kegelrad drehange- 
trieben ist, an der wenigstens ein Spannbacken (7) 
mit einem mitdrehbaren, ersten Zahnriemenrad 45 
(27) verschiebbar ist, und 

daB am bevorzugt oberen Drehteller (1 1) ein zwei- 
tes Zahnriemenrad (29) fest angebracht ist und bei- 
de Zahnriemenrader (27, 29) tiber einen Zahnrie- 
men (28) verbunden sind 50 

7. Biaxialmischer nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB an den Anlageflachen 
der Drehteller (10, 1 1) fur die Mischgutbehalter (15) 
Antirutschauflagen, insbesondere Gummiauflagen 
(14) angebracht sind t 55 

8. Biaxialmischer nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB gehausefest ein elektromagnetisch steuerbarer 
und federbelasteter Verriegelungsbolzen (47) ange- 
bracht ist, der auf den Spannrahmen (4) zugerichtet 60 
ist, 

daB am Spannrahmen (4) eine Verriegelungsaus- 
nehmung (48) mit in Drehrichtung ansteigenden, 
davorliegenden Auflauframpen (49) angeordnet ist, 
daB die Verriegelungsausnehmung (48) und der 65 
Verriegelungsbolzen (47) in der vertikal ausgerich- 
teten 12-Uhr-Stellung als Grundstellung gegen- 
uberliegen, 



daB der Verriegelungsbolzen (47) bei stromlosen 
Elektromagneten (46) durch die Federbelastung in 
die Verriegelungsausnehmung (48) eingreift und 
bei erregtem Elektromagneten (46) aus dem Be- 
reich der Verriegelungsausnehmung (48) und der 
Auflauframpen (49) zurtickgezogen ist, 
daB fur eine gesteuerte, selbsttatige Ruckfuhrung 
des Spannrahmens (4) in die 12-Uhr-Stellung nach 
einem Mischvorgang der Spannrahmenantrieb 
bzw. der Antriebsmotor (20) nach Ablauf einer vor- 
gegebenen Mischzeit auf eine kleine Ruckfuhr- 
Drehzahl geschaltet wird, 

daB ein weiterer, zweiter beriihrungslos arbeiten- 
der, zweiteiliger Schalter (50, 51), insbesondere ein 
zweiter Induktivschalter vorgesehen ist, von dem 
der erste Teil (50) als Spulenteil gehausefest und 
der zweite Teil (51) als metallisches Schaltstuck an 
einem drehenden, dem Spannrahmen (4) zugeord- 
neten Teil, bevorzugt an einer Keilriemenscheibe 
(23) so angeordnet sind, daB sie bereits vor der 
12-Uhr-Stellung, bevorzugt 90° vor der 12-Uhr- 
Stellung, fur eine mogliche Signalgabe gegenuber- 
liege n, 

daB der Induktivschalter (50, 51) nur wahrend der 
Einschaltung der RQckfuhr-Drehzahl aktiviert ist 
und daB dann bei einer Signalgabe, wenn beide 
Schalterteile (50, 51) gegenttberliegen, der Elektro- 
magnet (46) des Verriegelungsbolzens (47) strom- 
los geschaltet wird und dann bei Erreichen der 
12-Uhr-Stellung in die Verriegelungsausnehmung 
(48) einrastet, und 

daB bei detektierter 12-Uhr-Stellung der Spannrah- 
menantrieb (20) abgeschaltet wird. 
9. Biaxialmischer nach einem der Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB das Mischergehause (2) eine mit einer Tur (73) 
verschlieBbare Turoffnung als Einfuhroffnung filr 
einen Mischgutbehalter (15) aufweist, 
daB der Spannbacken (6) aus einem Lagerbock (8) 
fur den Drehteller (10) und einem Schiebeteil (12) 
fur die verschiebbare Halterung an den Fuhrungs- 
saulen (5) besteht und daB bei dem in der 12-Uhr- 
Stellung unteren Spannbacken (6) der Lagerbock 
(8) und das Schiebeteil (12) durch eine Ausziehvor- 
richtung (52) als Drehtellerauszug verbunden sind, 
mit der der untere Lagerbock (8) mit Drehteller 
(10) aus dem Turbereich des Mischergehauses (2) 
herausziehbar ist, 

daB die Ausziehvorrichtung (52) aus zwei beidseitig 
am Lagerbock (8) und dem Schiebeteil (12) ange- 
ordneten, auf die Einfuhrdffnung gerichteten Fuh- 
rungsschienen besteht, 

daB jede Fiihrungsschiene als Doppelschiene (53, 
54) ausgefuhrt ist mit einem ersten festen Schienen- 
teil (56), der mit dem SchiebeteU (12) verbunden ist 
und einem zweiten Schienenteil (58), der mit dem 
Lagerbock (8) verbunden ist, 
daB der erste Schienenteil (56) und der zweite 
Schienenteil (58) gegeneinander verschiebbar sind, 
daB die Fuhnmgssaulen (5) wegen der horizontalen 
Ausdehnung der Spannrahmennabe (63) und we- 
gen darin ggf. enthaltener weiterer Antriebsteile in 
einem Abstand zur Innenflache (64) der Gehause- 
riickwand liegen, und der erste feste Schienenteil 
(56) mit einem hinteren Endbereich am Schiebeteil 
(12) vorbei in diesen Abstand bis nahe an die Innen- 
flache (64), und mit einem vorderen Endbereich bis 
nahe an die Turinnenseite (65) reicht, und 
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daB der zweite Schienenteil (58) im eingeschobenen 
Zustand des unteren Drehtellers (10) mit Fuhrungs- 
elementen (59) bis iiber den hinteren Endbereich 
des ersten Schienenteils (56) schiebbar ist 

10. Biaxialmischer nach Anspruch 9, dadurch ge- 5 
kennzeichnet, 

daB der erste Schienenteil eine T-Schiene (56) ist, 
bei der die beiden geradlinig verbundenen 
T-Schenkel in der 12-Uhr-Stellung des Spannrah- 
mens (4) vertikal stehen und der freie T-Schenkel 10 
eine zur Seite abstehende Schlittenfuhrung (57) bil- 
det, 

daB der zweite Schienenteil im wesentlichen eine 
die T-Schiene (56) ubergreifende U-Schiene (58) ist, 
und 15 
daB die Fuhrungselemente am hinteren Bereich der 
U-Schiene (58) vier drehbar gelagerte Rollen (59) 
sind, von denen jeweils zwei nebeneinanderliegend 
von oben und zwei nebeneinanderliegend von un- 
ten an der Schlittenfuhrung (57) anliegen. 20 

11. Biaxialmischer nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB im vorderen Bereich der 
U-Schiene (58) zusatzlich zwei drehbar gelagerte 
Rollen (60) angeordnet sind, die nebeneinanderlie- 
gen und von oben an der Schlittenfuhrung (57) an- 25 
liegen. 

12. Biaxialmischer nach Anspruch 10 oder An- 
spruch 11, dadurch gekennzeichnet, daB im vorde- 
ren Bereich der SchlittenfOhrung (57) von unten her 
eine Kerbe (61) angebracht ist, in die im voD ausge- 30 
schobenen Zustand die hintere, untere Rolle (62) als 
Verschiebesicherung eingreift 

13. Biaxialmischer nach einem der Anspriiche 9 bis 

12, dadurch gekennzeichnet, daB die beiden zwei- 
ten Schienenteiie (58) mit wenigstens einem Quer- 35 
trager (66) verbunden sind, der im eingeschobenen 
Zustand vor dem Bereich des Schiebeteils (12) ver- 
lauft 

14. Biaxialmischer nach einem der Anspriiche 1 bis 

13, dadurch gekennzeichnet, daB die Gehausetiir 40 
als Schiebetur, bevorzugt als in der Mitte geteilte, 
zweiteilige Glasschiebetur (73) ausgebildet ist 

15. Biaxialmischer nach einem der Anspriiche 1 bis 

14, dadurch gekennzeichnet, daB der Gehauseauf- 
bau in einer Seitenansicht C-formig ist mit je einer 45 
aus Tragelementen bestehenden Gehauseriick- 
wand (67), einem Gehauseboden (68) und einer Ge- 
hausedeckenwand (69). 

16. Biaxialmischer nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB an den Gehauseseiten nichttra- 50 
gende Seitenwande anbringbar, insbesondere 
Blechwande (70, 71) einhangbar sind, und an der 
Gehausefrontseite eine Tur anbringbar, bevorzugt 
eine zweiteilige Glasschiebetur (73) einsteckbar ist 
und die Gehausedeckenwand (69) von oben her mit 55 
einem Gehausedeckel (72) abdeckbar ist 
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